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・マーケティング

・人物行動分析

■研究概要..

上條研究室では、自動運転、画像処理、ナビゲーショ

ンを基礎とした AR の研究を行っています。

自動運転の研究では、高精度都市三次元地図の自動

生成、三次元ディジタル地図を活用した自己位置推定技

術、Deep Learning を用いた周辺歩行者・車両検出の行

動推定と motion planning に関する研究を行っていま

す。 

　三次元ディジタル地図は自己位置推定の要であり、  

高精度化や自動生成技術を統合的に研究しています。  

三次元ディジタル地図は、GNSS を活用した測位技術に  

も活用できます。そこで、都市部の三次元地図を用い  

て反射波を推定することで、測位誤差を補正する技術の

研究を行い、自動運転のみならず、スマートフォンを用

いた歩行者の測位精度向上を可能としました。 

ナビゲーションのための AR の研究は、スマートフォ

ンとウェアラブルカメラを活用したナビゲーションと

マーケティングとしています。GNSS 技術、ウェアラブ

ル画像とストリートビューデータのマッチング、  視線

方向検出技術等を組み合わせて、都市部の高度なナビ

ゲーションに関する研究を行っています。
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